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OBJECTIF DE L'ENSEIGNEMENT

Ce cours de 5 séances de 3h a pour objectif de familiarisetudeéts avec les concepts
de prévisions économétriques sur données financieres. amallerons a partir des

cours de titres financiers (actions, obligations, proddésves) et d’indicateurs écono-
miques (production industrielle, inflation) dans le but dévpir avec le plus de précision
possible les cours futurs. Nous intégrerons ces prévigians des moteurs de perfor-
mance et des processus d’allocation de portefeuille.

Les différents modéles économétriques présentés devrerd@pliqués sur des données
financiéres réelles a I'aide des logiciel$ B Gretl.

Nous privilégions I'accés a des compétences pousséequeatide construction et d’'im-
plémentation des modeles de prévision en finance en sattdmapprofondissements
des aspects théoriques des modeles économétriques. fenuatratcet objectif, nous éva-
luerons les étudiants sur leur capacité a réaliser un peojgtoupe.

1. R Development Core Team (2010). R : A language and envieohrfor statistical computing.
R Foundation for Statistical Computing, Vienna, Austri8BN 3-900051-07-0, URL http ://www.R-
project.org/.

2. gretl.sourceforge.net
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SEANCE 1

REGRESSION SUR DONNEES
STATIONNAIRES ET MODELISATION
AR

Objectif

Appliquer sur des données qui seront stationnarisées |€lmatk régression linéaire
multiple et le modéle AR pour réaliser des prévisions.

Ces prévisions seront évaluées a l'aide d’indicateursstitpies (RMSE, taux de bon
classement).

Il sera important de comparer les estimations récursivgiisstantes a la simple marche
aléatoire.

Données

Future Bund, variables financieres et taux d’obligation®-z@upon US de différentes
maturités.

Packages et fonctions de R

— Packages : de basetstries
— Fonctions adf.test, Im, predict etarma



SEANCE 2

COINTEGRATION

Objectif

Appliquer sur des données non stationnaires le modéle aatmm d’erreurs (ECM en
anglais) fondé sur des relations de cointégration.

Données

SBF 250, inflation et production industrielle.

Packages et fonctions de R

— Packages : de badegrieseturca
— Fonctions adf.test, Imetca.jo

Le logiciel Gretl sera également utilisé.



SEANCE 3

FILTRE DE KALMAN

Objectif

Appliquer sur des données (indice de hedge funds) stati@sna filtre de Kalman dans
le but de les répliquer a I'aide de variables financiéres.

La réplication sera évaluée par des indicateurs statetig@ MSE, taux de bon classe-
ment).

Il sera important de comparer la réplication par filtre derkah a celle réalisée par des
régressions récursives et glissantes.

Données

Indice de hedge funds HFR et variables financieres.

Packages et fonctions de R

— Packages : de base
— Fonctions optim, Im et predict



SEANCE 4

BACKTESTS DE MOTEURS DE
PERFORMANCE

Objectif

Réaliser des stratégies long-only et long-short de prévisio le Bund (régression li-
néaire) et sur les taux des obligations zéro-coupon US (AR3, iépliquer un indice de
hedge funds (filtre de Kalman).

Déterminer la fréquence des rebalancements ainsi queties da Sharpe des différentes
stratégies a comparer aux stratégies buy-and-hold et maftéhtoire.

Données

Future Bund, variables financiéres, taux d’obligations z&ngpon US de différentes ma-
turités et indice de hedge funds HFR.

Packages et fonctions de R

— Packages : de basetstries
— Fonctions im, arma etoptim



SEANCE 5

ALLOCATION DE PORTEFEUILLE ET
INTEGRATION DE VUES

Objectif

Réaliser une allocation de type Markowitz a I'aide de prévisisur des indices actions
(cointégration).

Données

Indices actions, inflation et production industrielle.

Packages et fonctions de R

— Packages : de badsegrieseturca
— Fonctions adf.test, Imetca.jo
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